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ROBOTY W ZAKRESIE INSTALACIJI TELETECHNICZNYCH,
KOD CVP:
- 32323500-8 Urzadzenia do nadzoru wideo

1. Wstep
1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania tyczace si¢ wykonania i odbioru robot instalacji systemu
nadzoru wizyjnego dla zadania:

PRZEBUDOWA I ROZBUDOWA PSZOK W SZCZEBRZESZYNIE WRAZ Z PRZYLACZEM
WODOCIAGOWYM, PRZYLACZEM I ZEWNETRZNA INSTALACJA KANALIZACJI  SANITARNE]J,
PRZEBUDOWA ZALICZNIKOWEJ LINII KABLOWEJ, UTWARDZENIAMI TERENU ORAZ OGRODZENIEM
NA DZ. NR. EWID. 2484, 2459/2 OBREB PRZEDMIESCIE ZAMOJSKIE
BUDOWA PUNKTU SELEKTYWNEJ ZBIORKI ODPADOW KOMUNALNYCH
w PIASKACH Z BUDYNKIEM DO OBLUGI I WIATA Z BOKSAMI ORAZ
Z ZEWNETRZNA INSTALACJA KANALIZACJI SANITARNEJ ZE SZCZELNYM ZBIORNIKIEM NA SCIEKI,
INSTALACJA KANALIZACJI DESZCZOWEJ ZE SZCZELNYMI ZBIORNIKAMI NA WODY DESZCZOWE,
ZEWNETRZNA LINIA KABLOWA, UTWARDZENIAMI TERENU Z MIEJSCAMI POSTOJOWYMI, WAGA
I OGRODZENIEM.

Inwestor: GMINA PIASKI
UL. LUBELSKA 77, 21-050 PIASKI

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych
w pkt. 1.1.

1.3 Przedmiot i zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej (SST) dotycza zasad wykonywania i odbioru robét zwiazanych z:

- Instalacja systemu telewizji przemystowej CCTV IP;

- Wykonanie dokumentacji powykonawczej oraz przedtozenie certyfikatow dla wszystkich zastosowanych materiatow,
urzadzen, osprzgtu oraz innych rozwiazan systemowych celem dokonania odbioru prac.

1.4 Okreslenia podstawowe, definicje

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa zgodne z odpowiednimi normami oraz okresleniami
podanymi w ST ,,Wymagania ogélne", a takze podanymi ponizej:
Roboty budowlane — nalezy przez to rozumie¢ budowe, a takze prace polegajace na przebudowie, montazu, remoncie
lub rozbidrce obiektu budowlanego.
Remont — nalezy przez to rozumie¢ wykonywanie w istniejacym obiekcie budowlanym robdt budowlanych polegajacych
na odtworzeniu stanu pierwotnego, a nie stanowigcych biezacej konserwacji.
Urzadzenia budowlane — nalezy przez to rozumie¢ urzadzenia techniczne zwigzane z obiektem budowlanym zapewniajace
mozliwos¢ uzytkowania obiektu zgodnie z jego przeznaczeniem, jak przylacza i urzadzenia instalacyjne, w tym stuzace
oczyszczaniu lub gromadzeniu $ciekow, a takze przejazdy, ogrodzenia, place postojowe i place pod $mietniki.
Teren budowy — nalezy przez to rozumie¢ przestrzen, w ktorej prowadzone sa roboty budowlane wraz z przestrzenia
zajmowang przez urzadzenia zaplecza budowy.
Prawne dysponowanie nieruchomoscia na cele budowlane — nalezy przez to rozumie¢ tytul prawny wynikajacy z prawa
wlasnos$ci, uzytkowania wieczystego, zarzadu, ograniczonego prawa rzeczowego albo stosunku zobowigzaniowego,
przewidujacego uprawnienia do wykonywania robot budowlanych.
Pozwolenie na budowe — nalezy przez to rozumie¢ decyzje administracyjng zezwalajaca na rozpoczgcie i prowadzenie
budowy lub wykonywanie rob6t budowlanych innych ni Z budowa obiektu budowlanego.
Dokumentacja budowy — nalezy przez to rozumie¢ pozwolenie na budowe wraz z zalaczonym projektem budowlanym,
dziennik budowy, protokoly odbioréw czesciowych i koncowych, w miare potrzeby, rysunki i opisy stuzace realizacji
obiektu, operaty geodezyjne, a w przypadku realizacji obiektow metoda montazu - takze dziennik montazu.
Dokumentacja powykonawcza — nalezy przez to rozumie¢ dokumentacj¢ budowy z naniesionymi zmianami dokonanymi
w toku wykonywania robot oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi.
Teren zamknigty — nalezy przez to rozumie¢ teren zamknigty, o ktérym mowa w przepisach prawa geodezyjnego
i kartograficznego,
Aprobata techniczna — nalezy przez to rozumie¢ pozytywna ocen¢ techniczng wyrobu, stwierdzajaca jego przydatnosé
do stosowania w budownictwie.
Wiasciwy organ — nalezy przez to rozumie¢ organ nadzoru architektoniczno budowlanego lub organ specjalistycznego
nadzoru budowlanego, stosownie do ich wtasciwosci okre§lonych w rozdziale 8.
Wyréb budowlany — nalezy przez to rozumie¢ wyrdb w rozumieniu przepisow o ocenie zgodnosci, wytworzony w celu
wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub zastosowania w sposob trwaly w obiekcie budowlanym, wprowadzany
do obrotu jako wyrob pojedynczy lub jako zestaw wyborow do stosowania we wzajemnym polaczeniu stanowigcym
integralna cato$¢ uzytkowa.



Organ samorzadu zawodowego — nalezy przez to rozumie¢ organy okreslone w ustawie z dnia 15 grudnia 2000 r.
o samorzadach zawodowych architektow, inzynieréw budownictwa oraz urbanistow (Dz. U. z 2001 r. Nr 5, p6z. 42 z pdzn.
zm.).

Obszar oddziatywania obiektu — nalezy przez to rozumie¢ teren wyznaczony w otoczeniu budowlanym na podstawie
przepiséw odrebnych, wprowadzajacych zwigzane z tym obiektem ograniczenia w zagospodarowaniu tego terenu.

Optata — nalezy przez to rozumie¢ kwot¢ naleznosci wnoszona przez zobowiazanego za okreslone ustawa obowiazkowe
kontrole dokonywane przez wlasciwy organ.

Droga tymczasowa (montazowa) — nalezy przez to rozumie¢ drogg specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu
pojazdow obstugujacych roboty budowlane na czas ich wykonywania, przewidziang do usunigcia po ich zakonczeniu.
Dzienniku budowy — nalezy przez to rozumie¢ dziennik wydany przez ~wlasciwy organ zgodnie
z obowigzujacymi przepisami, stanowiacy urzgdowy dokument przebiegu rob6t budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci
zachodzacych w czasie wykonywania robot.

Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce rob6t, upowazniona do kierowania robotami i do wystgpowania
W jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu, ponoszaca ustawowa odpowiedzialno$¢ za prowadzona budowe.
Laboratorium — nalezy przez to rozumie¢ laboratorium jednostki naukowej, zamawiajacego, wykonawcy lub inne
laboratorium badawcze zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzania niezbgdnych badan i prob
zwigzanych z ocena jakosci stosowanych wyrobow budowlanych oraz rodzajow prowadzonych robot.

Materiaty — nalezy przez to rozumie¢ wszelkie materiaty naturalne i wytwarzane jak rowniez rézne tworzywa i wyroby
niezbedne do wykonania robot, zgodnie z dokumentacja projektowa i specyfikacjami technicznymi zaakceptowane przez
Inspektora nadzoru.

Odpowiednia zgodno$¢ — nalezy przez to rozumie¢ zgodno$é wykonanych rob6t dopuszczalnymi tolerancjami, a jesli granice
tolerancji nie zostaly okreslone z przecigtnymi tolerancjami przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot
budowlanych.

Poleceniu Inspektora nadzoru — nalezy przez to rozumie¢ wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora
nadzoru w formie pisemnej dotyczace sposobu realizacji rob6t lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.
Projektant — nalezy przez to rozumie¢ uprawniong osob¢ prawng lub fizyczng bedaca autorem dokumentacji projektowe;.
Rekultywacja — nalezy przez to rozumie¢ roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenu
naruszonego w czasie realizacji budowy lub robdt budowlanych.

Przedmiar robot — nalezy przez to rozumieé¢ zestawienie przewidzianych do wykonania robot wedtug technologicznej
kolejnosci ich wykonania wraz z obliczeniem i podaniem ilo$ci robot w ustalonych jednostkach przedmiarowych.

Trasa kablowa - pas terenu, na ktorym utozone sg jedna lub wigcej linii kablowych.

Skrzyzowanie - takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktorym jakakolwiek czg¢$¢ rzutu poziomego linii kablowej przecina
lub pokrywa jakakolwiek czg$¢ rzutu poziomego innej linii kablowej lub innego urzadzenia podziemnego.

Zblizenie - takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktorym odleglo$¢ migdzy linig kablowa, urzadzeniem podziemnym
lub droga komunikacyjna itp. jest mniejsza niz odleglos¢ dopuszczalna dla danych warunkow uktadania bez stosowania
przegrod lub oston zabezpieczajacych i w ktdorym nie wystepuje skrzyzowanie.

Przepust kablowy - konstrukcja o przekroju najczesciej okraglym, przeznaczona do ochrony kabla przed uszkodzeniem
mechanicznym, chemicznym i dziataniem tuku elektrycznego.

Ztaczka rurowa — element osprzetu stuzacy do szczelnego polaczenia rur polietylenowych lub innych, z ktérych budowana
jest kanalizacja pierwotna, wtdrna lub rurociag kablowy;

RHDPE - rury polietylenowe o zwigkszonej wytrzymatosci mechanicznej, wykonane z polietylenu o duzej gestosci, stuzace
do budowy kanalizacji teletechnicznej. Moga by¢ wykonane z wewnetrzna warstwa poslizgowa lub rowkowane;

Rura grubos$cienna trasy kablowej pierwotnej — rura z tworzywa termoplastycznego o grubosci $cianki nie mniejszej niz 6,3
mm, przeznaczona do budowy ciggéw tras kablowych w miejscach szczegdlnie obcigzonych, np. pod jezdniami ulic,
placami, torowiskami itp;

Rura przepustowa — rura grubo$cienna z tworzywa termoplastycznego, rura stalowa lub z innego materialu o nie gorszych
wlasciwosciach, przeznaczona do budowy przepustow dla kabli i rurociagéw kablowych w miejscach skrzyzowan z innymi
urzadzeniami uzbrojenia terenowego;

Patchcord — krétki odcinek kabla stacyjnego zakonczony obustronnie wtykami (potztaczami). Patchcord moze wystepowaé
jako fragment kabla $wiattowodowego lub kabla miedzianego. Stuzy do potaczenia 4 wiokien §wiattowodowych, urzadzen
teletransmisyjnych z przelacznicg $wiattowodows, urzadzeniem aktywnym lub do dotaczenia urzadzen pomiarowych;

1.5 Ogolne wymagania dotyczqce robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa,
specyfikacjami technicznymi i poleceniami Inspektora nadzoru. Z samego faktu uczestniczenia w przetargu wynika,
iz Wykonawca zobowiazuje si¢ do zrealizowania, zgodnie z zasadami dobrego wykonawstwa, kompletnej i dobrze
funkcjonujacej instalacji elektrycznej. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za urzadzenia i wykonywane prace, az do chwili
ich odbioru. Powinien on je utrzymywac¢ w ciggu calego okresu trwania budowy w doskonatym stanie i podja¢ wszelkie
srodki zapobiegawcze, aby nie zostaty zniszczone lub skradzione, biorac pod uwage ryzyka istniejace na budowie.

Wszystkie materialy i urzadzenia uzyte do wykonania robot budowlanych powinny spelniaé wymogi techniczne,
oraz wymagania odpowiednich norm i posiadaé aprobaty techniczne, atesty, certyfikaty, $wiadectwa dopuszczenia
do stosowania, deklaracje zgodnosci wymagane lub dobrowolnie stosowane przez producentow. Wykonawca jest
zobowigzany na kazde zadanie Zamawiajacego przedstawi¢ dokumenty $wiadczace, ze wbudowane materialy sa
dopuszczone do stosowania w budownictwie zgodnie z art.10 ustawy Prawo Budowlane.

1.5.1. Zabezpieczenie terenu budowy.



Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania porzadku na terenie budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu az do
zakonczenia i odbioru koncowego robot. Przed przystapieniem do robot Wykonawca uzgodni z Inspektorem nadzoru
konieczno$¢ przygotowania projektu organizacji i zabezpieczenia placu budowy lub programu zapewnienia jakosci robot.
W przypadku stwierdzenia przez Inspektora nadzoru konicznosci przygotowania tych dokumentéw Wykonawca przedstawi
je do zatwierdzenia w terminie 7 dni od otrzymania polecenia. Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu
publicznego oraz otrzymania istniejacych obiektow (jezdnie, $ciezki rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery
ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na terenic budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia
i odbioru ostatecznego robot. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje si¢, ze jest
wiaczony w cene kontraktowa. Wykonaweca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego rob6t. W miejscach przylegajacych do drog otwartych dla ruchu,
Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje teren budowy, w sposob uzgodniony z Inspektorem. Wjazdy i wyjazdy z terenu
budowy przeznaczone dla pojazdow i maszyn pracujacych przy realizacji robdt, Wykonawca odpowiednio oznakuje w
sposob uzgodniony z Inspektorem.

1.4.2. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia Robdt wszelkie przepisy dotyczace ochrony srodowiska
naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania Robot Wykonawca bedzie: -utrzymywac plac budowy i wykopy
w stanie bez wody stojacej, - podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiso6w i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot placu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub uciazliwosci dla osob
lub wlasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego
sposobu dziatania. Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie mial szczegdlny wzglad na: - lokalizacje baz, warsztatow,
magazynow, sktadowisk, ukopoéw i drog dojazdowych, - $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed zanieczyszczeniem
zbiornikow i ciekow wodnych substancjami toksycznymi, zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami oraz mozliwoscia
powstania pozaru.

1.4.3. Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet
przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie baz, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i
magazynach oraz w maszynach i pojazdach. Materiaty latwopalne bgda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi
przepisami i zabezpieczone przed dostgpem osOb trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty
spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji Robot albo przez personel Wykonawcy.

1.6 Dokumentacja robot montazowych

Dokumentacje robot montazowych elementdéw instalacji stanowia:

— projekt techniczny i wykonawczy w zakresie wynikajacym z dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznej
wykonania i odbioru robdt,

— dziennik budowy,

— dokumenty §wiadczace o dopuszczeniu do obrotu uzytych wyrobow, karty techniczne wyrobow,

— protokoty odbioréw czgsciowych, koncowych oraz robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu z zataczonymi protokotami
z badan kontrolnych,

— dokumentacja powykonawcza .

Montaz elementéw instalacji elektrycznej nalezy wykonywaé na podstawie dokumentacji projektowej i szczegotowej
specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot montazowych.

2. Materialy

Wszelkie nazwy wilasne produktow i materialow przywolane w specyfikacji stuza ustaleniu pozadanego standardu
wykonania i okreslenia wlasciwosci i wymogow technicznych dla projektowanych rozwigzan. Dopuszcza si¢ zamieszczenie
rozwigzan w oparciu o produkty (wyroby) innych producentéw pod warunkiem: spetniania tych samych wiasciwosci
technicznych, przedstawienia zamiennych rozwigzan na piSmie (dane techniczne, atesty, dopuszczenia do stosowania,
uzyskanie akceptacji projektanta).
2.1. Ogolne wymagania dotyczgce materiatow

Wszystkie materialy uzyte do wykonania instalacji teletechnicznych musza spetlnia¢ wymagania norm, posiada¢
certyfikaty, $wiadectwa dopuszczenia lub inne dokumenty $wiadczace o mozliwosci ich zastosowania do wykonania.

Wyroby stosowane do zabudowy powinny by¢ nowe (nieuzywane). Parametry techniczne materialdéw i wyrobow
powinny by¢ zgodne z wymogami podanymi w projekcie wykonawczym lub STWiOR i powinny odpowiada¢ wymaganiom
obowiazujacych norm i przepisow. Materialy i wyroby o zblizonych, lecz nie o identycznych parametrach jak w projekcie
lub kosztorysie mozna zastosowac na budowie wyltacznie za zgoda projektanta i Inwestora.

Wykonawca jest zobowiazany na kazde zadanie Zamawiajacego przedstawi¢ dokumenty $wiadczace, ze wbudowane
materialy sa dopuszczone do stosowania w budownictwie zgodnie z art.10 ustawy Prawo Budowlane.
2.1.2. Transport materialow

Srodki i urzadzenia transportowe powinny byé odpowiednio przystosowane do transportu materiatéw, elementow,
konstrukcji, urzadzen itp. niezbednych do wykonania danego rodzaju robdt. W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢
przemieszczane przedmioty w sposob zapobiegajacy ich uszkodzeniu.

Zatadowanie i wyladowanie urzadzen o duzej masie lub znacznym gabarycie nalezy przeprowadzi¢ za pomoca dzwignic
lub postugujac si¢ pomostem-pochylnig. Przemieszczanie w magazynie lub na miejscu montazu cigzkich urzadzen, ktore nie
maja kot jezdnych nalezy wykona¢ za pomoca wozkow lub rolek.



W czasie transportu, zaladunku i wyladunku oraz sktadowania aparatury elektrycznej i urzadzen rozdzielczych nalezy
przestrzegac zalecen wytworcow, a w szczegolnosci:

- transportowane urzadzenia zabezpieczy¢ przed nadmiernymi drganiami i wstrzgsami oraz przesuwaniem si¢ wewnatrz
tadowni

- aparature i urzadzenia ostroznie zatadowywac i zdejmowac nie narazajac ich na uderzenia, ubytki lub uszkodzenia powtok
lakierniczych, oston, zamkow itp.

- prace zatadunkowe i wytadunkowe cigzkich i wielkogabarytowych urzadzen powinny by¢ wykonywane przez przeszkolone
do tego celu brygady przy uzyciu dzwigéw, podnosnikéw hydraulicznych lub innych urzadzen dzwignicowych

Zaleca si¢ dostarczanie urzadzen i ich konstrukcji oraz aparatow na stanowiska montazu bezposrednio przed montazem
w celu uniknigcia dodatkowego transportu wewnetrznego z magazynu budowy.

W czasie transportu i sktadowania konce wszystkich rodzajow (kabli) i przewodoéw powinny by¢ zabezpieczone przed
zawilgoceniem i innymi wptywami $rodowiska przez zaloZenie na oczyszczonej powloce kapturkdow termokurczliwych
pokrytych od wewnatrz warstwa kleju lub natozenie kapturkéw z tworzywa sztucznego i uszczelnienie ich za pomoca kilku
obwojow z tasmy izolacyjnej.

2.1.3 Odbidr i przyjmowanie materialdw, wyrobow i urzadzen — kontrola jakosci

Przyjecie materialdow do magazynu powinno by¢ poprzedzone jakosciowym i ilosciowym odbiorem tych materiatow.
Przedsigbiorstwo wykonawcze jest zobowigzane dostarczy¢ na budowe wyroby i materialy nowe (nieuzywane).

Parametry techniczne materiatéw i wyrobéw powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w projekcie wykonawczym
1 powinny odpowiada¢ wymaganiom obowigzujacych norm i przepiséw. Materialy, wyroby iurzadzenia, dla ktérych
wymaga si¢ $wiadectw jakoSci np.: aparaty, kable, przewody, urzadzenia prefabrykowane itp. nalezy dostarczaé wraz ze
$wiadectwami jakosci, kartami gwarancyjnymi lub protokotami odbioru technicznego. Przy odbiorze materialow nalezy
zwroci¢ uwage na zgodno$é stanu faktycznego z dowodami dostawy.

Urzadzenia dostarczone przez zleceniodawce powinny by¢ zaopatrzone w $wiadectwa jakos$ci Dostarczone na miejsce
sktadowania materiaty i urzadzenia nalezy sprawdzi¢ pod wzglgdem kompletnosci i zgodno$ci z danymi wytworcy,
przeprowadzi¢ ogledziny stanu opakowan materialow, czgsci sktadowych urzadzen i kompletnych urzadzen. Nalezy rowniez
wyrywkowo sprawdzi¢ jako$¢ wykonania, stwierdzi¢ brak uszkodzen itp.

2.1.4 Sktadowanie materiatow

Dostawa materiatdéw przeznaczonych do robdt elektrycznych powinna nastapi¢ po odpowiednim przygotowaniu pomieszczen
magazynowych. Pomieszczenia magazynowe powinny by¢ zamykane 1izabezpieczone od zewngtrznych wplywow
atmosferycznych.

Masa sktadowanych materialow nie powinna przekracza¢ granic wytrzymatosci podloza.

Sktadowanie materiatow, aparatow i urzadzen elektrycznych powinno odbywaé si¢ w warunkach zapobiegajacych
zniszczeniu, uszkodzeniu lub pogorszeniu wlasciwosci technicznych na skutek wplywow atmosferycznych lub czynnikow
fizykochemicznych.

Nalezy zachowa¢ wymagania wynikajace ze specjalnych wlasciwos$ci materialdw oraz wymagania w zakresie
bezpieczenstwa pozarowego.

2.2. Parametry projektowanych urzqdzen
Rejestrator sieciowy
- wejScia wideo: 16x kanatow IP
- wyjscia wideo: 2x VGA, 2x HDMI (4K UHD)
- maks. rozdzielczo$¢ nagrywania: 32Mpx
- maks. bitrate: 200Mbps/ 384Mbps (wej.), 200Mbps/ 384Mbps (zapis), 200Mbps/ 384Mbps (wyj.)
- format kompresji: H.265+/ H.265/ H.264+/ H.264/ MJPEG
- interfejs: 1x RS485, 1x RS232, 1x eSata
- wejScie/wyjscie audio: 1/2 (RCA)
- wejScia/wyjscia alarmowe: 16/6
- interfejs sieciowy: 2x Ethernet RJ45 10/100/1000Mbps
- obstuga dyskoéw: 4x HDD Sata (maks. 64TB)
- wbudowane funkcje Al: ochrona perymetryczna (4 kan.) lub wykrywanie twarzy / rozpoznawanie twarzy (2 kan.),
klasyfikacja obiektu - cztowiek/pojazd (8 kan.)
- SMD+ - klasyfikacja obiektu z filtrowaniem fatszywych alarmow
- kanatl zerowy do taczenia wszystkich kanalow w jeden strumien
- obstuga: ONVIF, CGI, SDK, P2P, iSCSI, N+M cluster
- synchroniczne odtwarzanie do 16 kanalow wideo
- podzial okien w trybie lokalnym: 1/ 4/ 8/ 9/ 16
- rejestracja dzwigku z 16 kamer IP
- obstuga kamer panoramicznych
- zdolno$¢ dekodowania do:
o 16CH 2MP @ 30kl/s | 16CH / 12CH (AI) 4MP @ 30kl/s
o 12CH/8CH (Al) SMP @ 30kl/s | 8CH / 4CH (AI) 8MP @ 30kl/s
o 5CH/4CH (AD 12MP @ 30kl/s | 4CH / 2CH (AI) 16MP @ 30kl/s
o 2CH/ 1CH (AI) 24MP / 32MP @ 30kl/s
- podglad obrazu:
o aplikacja producencka
o  przegladarki internetowe: IE, Chrome, Firefox, Safari, Edge
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o urzadzenia mobilne z systemami: iOS, Android

Kamera bullet z obiektywem staloogniskowym

przetwornik: 1/2,7" SMP image sensor, low luminance, HD CMOS
rozdzielczos¢: 2960x1668 (SMpx) @ 20kl/s

interfejs: Ethernet 10/100 Base-T PoE 802.3af

kompresja: Al H.265/ Al H.264/ H.265+/ H.265/ H.264+/ MIPEG
czuto$é: 0.0051ux/F1.4 (kolor, 30IRE), Olux (IR wt.)

obiektyw: 2,8mm

oswietlacz: 1 dioda IR LED (zasigg S0m)

AWB, AGC, AFSA, BLC, HLC, 3D NR, WDR 120dB, SSA, Rol, Defog
funkcje Al: ochrona perymetryczna, Al SSA, Quick Pick, klasyfikacja obiektu (cztowiek/pojazd)
SMD 4,0 - klasyfikacja z filtrowaniem fatszywych alarmow

technologia pracy przy niskim poziomie o$wietlenia

wbudowany mikrofon

wejscia/wyjscia audio: 1/1

wejscia/wyjscia alarmowe: 1/1

obstuga kart microSD / microSDHC / microSDXC do 256GB

obstuga: ONVIF, CGI, Milestone, Genetec, RTSP, RTMP, P2P
obudowa: klasa szczelnosci (IP67)

Kamera bullet z obiektywem zmiennoogniskowym

przetwornik: 1/2.7" SMP image sensor, low illuminance, HD CMOS
rozdzielczos¢: 2960x1668 (SMpx) @ 20kl/s

interfejs: Ethernet 10/100 Base-T PoE 802.3af

kompresja: Al H.265/ Al H.264/ H.265+/ H.265/ H.264+/ MIPEG

czutos¢: 0.0051ux/F1.5 (kolor, 30IRE), Olux (IR wt.)

obiektyw: 2.7~13.5mm (motozoom z autofocusem)

oswietlacz: 4 diody IR LED (zasigg 60m)

AWB, AGC, AFSA, BLC, HLC, EIS, 3D NR, WDR 120dB, SSA, Rol, Defog
funkcje Al: ochrona perymetryczna, AI SSA, Quick Pick, klasyfikacja obiektu (cztowiek/pojazd)
SMD 4.0 - klasyfikacja z filtrowaniem fatszywych alarmow

technologia pracy przy niskim poziomie o$wietlenia

wbudowany mikrofon

wejscia/wyjscia audio: 1/1

wejscia/wyjscia alarmowe: 1/1

obstuga kart microSD / microSDHC / microSDXC do 256GB

obstuga: ONVIF, CGI, Milestone, Genetec, RTSP, RTMP, P2P

obudowa: klasa szczelno$ci (IP67), wandaloodporna (IK10)

Przelgcznik sieciowy

Porty PoE 16xRJ45 1Gbps

Porty uplink 2xSFP 1Gbps

Switch zarzadzalny Tak

Port zarzadzania 1xRJ45

Tryb STANDARD 100m

Tryb VLAN Tryb VLAN Porty 1-16 sa od siebie odizolowane

Tryb EXTEND Tryb EXTEND Porty 1-8 obstuguja transmisje do 250m 10Mbps (catSe, cat6)
Tryb QoS Tryb QOS Quality Of Service - priorytetyzacja pakietow wideo

Tryb PoE Tryb PoE Monitorowanie portow ktore zasilaja urzadzenia PoE i automatyczny restart przez odcigcie zasilania

przy wykryciu

Zasilanie 100~240V AC

Warunki pracy 0°C~+40°C max 90% RH
Obudowa 1U

. Sprzet
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie powoduje niekorzystnego wptywu na jakosé
wykonywanych robot ,zarbwno w miejscu tych robot jak i tez przy wykonywaniu czynno$ci pomocniczych oraz w czasie
transportu, zatadunku i wytadunku materiatéw, sprzgtu itp. Sprzet uzywany przez wykonawce powinien uzyska¢ akceptacje

kierownika projektu.
Do prawidlowego montazu poszczegélnych instalacji nalezy stosowa¢ w szczeg6lnosci:
- elektronarzedzia (wiertarki, wiertarki z udarem, bruzdownice, otwornice, pilarki katowe)

- przyrzady pomiarowe (mierniki wartosci elektrycznych, miernik rezystancji izolacji przewodow, skaner parametrow sieci

strukturalnej, spawarke Swiattowodowa)
- drabiny, rusztowania, zwyzki.



4. Transport

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktdre nie wptyna niekorzystnie na jakos¢
wykonywanych robot.

Roztadunek i sktadowanie materiatdw powinien odbywac si¢ przy zachowaniu przepisow BHP.

Srodki i urzadzenia transportowane powinny by¢ odpowiednio przystosowane do transportu materiatow, elementow,
konstrukcji, urzadzen itp. niezbgdnych do wykonywania danego rodzaju robot teletechnicznych. W czasie transportu nalezy
zabezpieczy¢ przemieszczane przedmioty w sposob zapobiegajacy ich uszkodzeniu.

W czasie transportu oraz skladowania aparatury i urzadzen teletechnicznych, nalezy przestrzega¢ zalecen producentow,
a w szczegodlnosci:

— transportowane urzadzenia zabezpieczy¢ przed nadmiernymi drganiami i wstrzasami oraz przesuwaniem si¢ wewnatrz
srodka transportowego;

— na czas transportu elementy mogace ulec uszkodzeniu nalezy zdemontowac i odpowiednio zabezpieczy¢;

— aparaturg i urzadzenia ostroznie zaladowywac i roztadowac, nie narazajac ich na uderzenia, ubytki lub uszkodzenia powtok
lakierniczych, oston blaszanych itp.;

— zabezpieczy¢ je przed kradzieza lub zdekompletowaniem.

Minimalne temperatury dopuszczajace wykonywanie transportu wynosza dla bebnow: - 15°C i - 5°C dla krazkow,
ze wzgledu na mozliwos¢ uszkodzenia izolacji.

5. Wykonanie robét

5.1 Ogolne zasady

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jako$¢ materiatow i wykonywanych robot,
za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami specyfikacji, projektu organizacji robot oraz poleceniami
inspektora nadzoru inwestorskiego. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za dokladne rozmieszczenie wszystkich
elementow robot zgodnie z dokumentacja projektowa lub przekazanymi na pismie przez inspektora nadzoru inwestorskiego.
Decyzje inspektora nadzoru inwestorskiego dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialdw i elementow robot beda oparte
na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy dokumentacji projektowej i w specyfikacji, a takze w normach
i wytycznych.

Specyfikacje, opisy i rysunki uwzglgdniaja oczekiwany przez Inwestora standard dla materialdw, urzadzen i instalacji.
Wykonawca moze zaproponowac rozwigzanie alternatywne niemniej jednak w takim przypadku musi uzyskac jego pisemne
zatwierdzenie,

Rysunki i cze$¢ opisowa sg w dokumentacji wzajemnie uzupetniajacymi si¢. Wszystkie elementy ujete w czesci opisowej
anie pokazane na rysunkach oraz pokazane na rysunkach a nie ujgte specyfikacja winny by¢ traktowane jakby byty ujete
w obu. W przypadku watpliwosci co do interpretacji niniejszej specyfikacji, Wykonawca przed zlozeniem oferty powinien je
wyjasni¢ z Inwestorem, ktory jako jedyny jest upowazniony do autoryzacji i dokonywania jakichkolwiek zmian lub
odstepstw,

Do zakresu prac Wykonawcy kazdorazowo wchodza proby urzadzen i instalacji wg obowigzujacych norm i przepiséw oraz
protokolarny odbidor w obecnosci przedstawiciela Inwestora. Do wykonanych prac Wykonawca winien zatgczy¢ rowniez
deklaracje kompletnosci wykonanych prac oraz zgodnosci z projektem i niniejsza specyfikacja.

5.2 Warunki przystgpienia do robot

Wykonawcy, ktorzy nie bgda przestrzega¢ ogdlnych zasad wykonania robot, beda odpowiedzialni za btedy i modyfikacje z
tego wynikajace. Jakiekolwiek zmiany w trakcie wykonawstwa w stosunku do dokumentacji projektowej moga byé
dokonywane tylko po akceptacji Inspektora Nadzoru. W przypadku zmian dotyczacych zasadniczych elementow lub
rozwigzan projektowych, nalezy rowniez uzyskac akceptacj¢ Projektanta

5.3. Montaz tras kablowych

5.3.1. Trasowanie

Okablowanie obejmuje utozenie przewodow zasilajacych i przewodow sygnatowych. Okablowanie teletechniczne musi by¢
wykonane zgodnie z informacjami zawartymi w projekcie i wymaganiami normatywnymi. Zmiany typow przewodow
wymagaja aprobaty projektanta.

Trasy instalacji teletechnicznych powinny przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami i urzagdzeniami oraz powinny by¢
przejrzyste, proste i dostgpne dla prawidtowej konserwacji oraz remontow. Wskazane jest aby przebiegaly w liniach
poziomych i pionowych. Ulozenie okablowania powinno by¢ zrealizowane przed zakonczeniem robot brudnych
1 pytotworczych.

Wszystkie przewody linii powinny by¢ oznaczone na kazdym z koncéw odpowiednim oznaczeniem, zgodnym z projektem.
W przypadku, gdy w pomieszczeniu bedzie ukladane jedynie okablowanie, a nie beda montowane urzadzenia, przewody
ktore beda wyprowadzone ze $cian lub sufitow, powinny zosta¢ zamaskowane w estetyczny sposob. Maskowanie przewodow
powinno by¢ tatwo demontowane, tak aby po demontazu i zamontowaniu urzadzen nie byly wymagane zadne dodatkowe
prace budowlane zwigzane z demontazem maskowania.

5.3.2. Montaz konstrukcji wsporczych

Robota obejmuje dostawe konstrukcji, wyznaczenie miejsc osadzenia kotkéw kotwiacych, wykonanie $lepych otwordéw
w podlozu betonowym, osadzenie kotkéw kotwiacych, uchwytow i konsolek oraz przykrgcenie konstrukcji. Konstrukcje
wsporcze i uchwyty bez wzgledu na rodzaj instalacji powinny by¢ zamocowane do podioza w sposob trwaly, uwzgledniajacy
warunki lokalne i technologiczne, w jakich dana instalacja bedzie pracowaé, oraz sam rodzaj instalacji.



5.3.3. Montaz rur elektroinstalacyjnych

Robota obejmuje dostarczenie rur wraz z akcesoriami laczeniowymi, sprawdzenie drozno$ci, cigcie, potaczenie rur,
wprowadzenie rur do puszek i innych elementow instalacyjnych oraz umocowanie rur do podtoza.

Nalezy zwroci¢ szczegdlng uwage na doktadne i prostoliniowe uktadanie i montaz rurek. Trasowanie wykona¢ uwzgledniajac
konstrukcje budynku oraz zapewniajac bezkolizyjno$¢ z innymi instalacjami i ciggami technologicznymi. Trasy przewodoéw
powinny przebiega¢ poziomo lub pionowo, a nie uko$nie.

Wszedzie tam, gdzie instalacja jest narazona na uszkodzenia mechaniczne (np. w obrgbie rejondw technicznych
na wysokos$ci ponizej 150cm) oraz w podlodze kable i przewody musza by¢ uktadane w rurkach elektroinstalacyjnych
dla $rednich obciazen mechanicznych (min.750N/5cm) typu RS.

Uktada¢ zamkniete tacznie z mufami i kolankami z zalozonym drutem (linka) do przeciagania. Zaleca si¢ stosowaé linki
przeciagajace w postaci metalowej linki powlekanej tworzywem sztucznym typu KP.

Montaz rur powinien odbywacé si¢ w temperaturze nie nizszej jak 10°C. W przypadku schtodzenia rur ponizej tej temperatury
nalezy je umiesci¢ na okoto 10 godz. w temperaturze pokojowe;.

Nie wolno uktada¢ rur z weciagnigtymi przewodami.

5.3.3.1. Montaz rur instalacyjnych pod tynkiem

Opis robot: jak w wyszczegodlnieniu robot oraz wykucie bruzd (wyznaczenie bruzdy, kucie mechaniczne bruzdy, sprawdzenie
wymiardow bruzdy) i zaprawianie bruzd wraz z przygotowaniem zaprawy. Stosowac nalezy rury dla niewielkich obcigzen
mechanicznych (min.320N/5cm), sztywne typu RL lub karbowane typu RG. Zabrania si¢ wykonywania bruzd w §cianach
o grubosci mniejszej niz 10cm.

5.3.3.2. Montaz rur instalacyjnych na tynku

Opis robot: jak w wyszczegolnieniu robot oraz umocowanie uchwytoéw do podioza. Stosowaé nalezy rury sztywne
dla niewielkich obciazen mechanicznych (min.320N/5cm) typu RL.

Po wytyczeniu dokladnego przebiegu instalacji nalezy zamontowa¢ uchwyty odpowiednie do rozmiaru rur
elektroinstalacyjnych (otwarte, badz zamykane) przytwierdzajac je do podtoza za pomoca kotkéw rozporowych. Zalecany
rozmiar kotka wynosi @6 dla rur o $rednicach do @ 25 wiacznie i @ 10 dla rur o wigkszej $rednicy. Rozstaw uchwytow nie
moze przekracza¢ 50cm.

5.3.4. Wykonywanie przepustow w $cianach i stropach

Przejécia instalacji przez zewnetrzne $ciany budynku, znajdujace si¢ ponizej poziomu terenu, powinny by¢ zabezpieczone
przed mozliwoscig przenikania gazu do budynku. Zaleca si¢ stosowanie wodo- i gazoszczelnych przepustow systemowych.
Przepusty instalacyjne przez $ciany, stropy, itp nalezy uszczelni¢ przeciwpozarowo materialami niepalnymi o odpornosci
ogniowej (EI) rownej klasie odpornosci tych przegrod. Wykonane przepusty powinny pozwala¢ na ruchy termiczne
oprzewodowania bez obnizania jako$ci uszczelnienia oraz powinny mie¢ odpowiednig stabilno$¢ mechaniczng pozwalajaca
wytrzymywa¢ naprezenia, ktore moga wystgpowa¢ w przypadku uszkodzenia wspornikéw oprzewodowania w wyniku
dziatania ognia.

5.3.4.1. Sposdb wykonania przepustow

Robota obejmuje wykonanie mechanicznego przebicia otworu w $cianie betonowej, odmierzenie i ucigcie rur stalowych,
odpitowanie krawedzi rur, umocowanie przepustu, zaprawienie go w $cianie, umieszczenie przepustu i uszczelnienie.

5.3.4.2. Wykonanie uszczelnien systemowych

Robota obejmuje wykonanie mechanicznego przebicia otworu w $cianie betonowej, dostawe prefabrykowanego wktadu
uszczelniajacego i osadzenie wkladu na gotowych kablach. Uszczelnienie powinno by¢ zawsze wykonywane od strony
zewngtrznej budynku. Montaz wykonywa¢ zgodnie z instrukcja Producenta.

5.4. Ukitadanie kabli i przewodow

5.4.1. Wyszczegolnienie robot

Robota obejmuje dostarczenie kabli i przewodow 1 ulozenie ich w gotowych korytach kablowych, kanatach
elektroinstalacyjnych, rurach instalacyjnych na tynku i pod tynkiem wraz z otwieraniem i zamykaniem puszek rozgateznych,
wprowadzeniem przewodow do puszek i rozgaleznikow, podtaczaniem pod zaciski, ucigciem przewodu, zdjgciem izolacji,
oczyszczeniem zyly, podlaczeniem przewodu wraz z montazem koncowek kablowych, umocowaniem przewodow za
pomoca zapinek, zdjeciem i zalozeniem pokryw kanalow, montazem, demontazem i przestawianiem rusztowan oraz
wykonanie wszystkich koniecznych prob i pomiaréw oraz sporzadzenie protokotu z pomiaru i badan zawierajacego wyniki
pomiaru wraz z ocena.

5.4.2. Warunki ogélne

Przewody nalezy uklada¢ zgodnie z postanowieniami aktualnej norm, wytycznymi Dostawcoéw urzadzen, dokumentacja
techniczng i niniejsza specyfikacja.

Linie kablowe nalezy wykonywac z uwzglgdnieniem nastgpujacych zasad:

— przewody powinny by¢ jak najmniej narazone na uszkodzenia mechaniczne i szkodliwe wplywy czynnikow zewnetrznych;

— liczba skrzyzowan i zblizen kabli z innymi urzadzeniami na trasie oraz liczba przej$¢ przez Sciany, stropy i inne przeszkody
powinna by¢ jak najmniejsza.

Przewody nalezy uklada¢ w taki sposob, aby w normalnych warunkach pracy nie wywotywaty niepozadanych zjawisk
w innych przewodach.

Przy ciagnigciu przewodu za jego koniec maksymalne warto$ci sil uciagu nie powinny przekracza¢ wartosci dopuszczalnych
dla poszczegdlnych typow i rodzajow przewodow.

Przewody ulozone pionowo lub pochylo powinny by¢ tak zamocowane, aby sita naciagu nie wywolywata nadmiernych
naprezen w przewodzie, nie powodowata osiowego przesunigcia przewodu i aby miejsca polaczen nie byly narazone
na naprezenia wzdhuzne.

Oprzewodowanie powinno by¢ tak dobrane i zamontowane, aby podczas montazu, uzytkowania i konserwacji uszkodzenie
powlok i izolacji przewodow oraz ich koncoéwek bylo utrudnione. Szczegdlng uwage nalezy zwroci¢ na to, aby nie zostala
przekroczona dopuszczalna obcigzalno$¢ pradowa przewodow.



Nie jest dozwolone mocowanie przewodéow do konstrukcji podwieszanych sufitow. Mocowanie przewodow do bokow
korytek kablowych lub do innych przewodow nie jest dozwolone.

5.4.3. Przewody kabelkowe uktadane pod tynkiem

Opis robot: jak w wyszczegdlnieniu robot oraz mocowanie przewodu do podtoza i wykucie bruzd (wyznaczenie bruzdy,
kucie mechaniczne bruzdy, sprawdzenie wymiaréw bruzdy) i zaprawianie bruzd wraz z przygotowaniem zaprawy.

Przy odmierzaniu przewodow nalezy przewidzie¢ rezerw¢ umozliwiajaca pozostawienie w puszkach koncoéw przewodow
o dlugosci niezbgdnej do wykonania potaczen. Ukladajac przewody nalezy wyrdéwnac tras¢ tak, aby na murze nie bylo
ostrych krawedzi narazajacych izolacje przewodow na uszkodzenie oraz zeby mozliwe bylo prawidlowe przykrycie
przewodow tynkiem ( warstwa tynku, co najmniej Smm).

Przewody nalezy mocowac¢ do $cian za pomoca uchwytéw kablowych z gwozdziem, gipsu lub klejenia.

Przed tynkowaniem konce przewodow nalezy zwina¢ w luzny krazek i wlozy¢ do puszek, a puszki zakry¢ pokrywkami.

5.4.5. Montaz zlacz i odgatezien

Wszystkie ztacza i odgalezienia zostang wykonane w zamknietych puszkach rozgateznych oznaczonych w sposob trwaly
i niezniszczalny. Nalezy zadba¢ o to, aby puszki byty tatwo dostgpne w celu sprawdzenia polaczen. Szczegdlnie nalezy
zwroci¢ uwage na ewentualng obecno$¢é w poblizu innych przewodow i instalacji, ktore mogloby utrudnié¢ dostep do puszek
Nie wolno umieszczaé puszek rozgalgznych powyzej poziomu nierozbieralnych podwieszanych sufitow oraz w wolnych
przestrzeniach niedostgpnych konstrukcji.

5.4.6. Laczenie przewodow

W instalacjach teletechnicznych wnetrzowych taczenia przewodow nalezy dokonywaé w sprzecie i osprzecie instalacyjnym.
Nie dopuszcza si¢ stosowania polaczen ,,na skret”. Przewody musza by¢ utoZzone swobodnie i nie mogg by¢ narazone na
naciagi i dodatkowe naprezenia. Do danego zacisku nalezy przylaczy¢ przewody o rodzaju wykonania, przekroju i liczbie
dla jakich zacisk ten jest przygotowany.

Dlugos¢ odizolowanej zyly przewodu powinna zapewnia¢ prawidlowe przytaczenie.

Zdejmowanie izolacji i oczyszczenie przewodu nie moze powodowaé uszkodzen mechanicznych. W przypadku stosowania
zyt ocynowanych proces czyszczenia nie powinien uszkadza¢ warstwy cyny.

Konce przewodow miedzianych z zytami wielodrutowymi (linek) powinny lecz zabezpieczone zaprasowanymi tulejkami lub
ocynowane (zaleca si¢ zastosowanie tulejek zamiast cynowania).

5.4.7. Obrébka przewodow

5.4.7.1. Obrdbka na sucho przewoddéw

Robota obejmuje uciecie przewodu, zdjecie powlok ochronnych, zaizolowanie zyl, montaz koncowek, pomiar rezystancji
izolacji 1 ciaglosci zyt roboczych, zamocowanie przewodu, zatozenie i opisanie oznacznikéw na przewodach.

5.4.7.2. Podlaczenie przewodow do gniazd i urzadzen

Robota obejmuje uciecie przewodu, zdjecie izolacji, oczyszczenie zyly i podiaczenie przewodow oraz zatozenie i opisanie
oznacznikdw na przewodach. Uzywajac przewodow typu linka, nalezy zwroci¢ uwage na to, zeby odizolowany koniec linki
byt skrecony w taki sposob, aby nie spowodowat zwarcia pomigdzy sasiadujacymi ze soba zaciskami.

Jezeli uzywane przewody sa sztywne, nalezy odpowiednio mocno umocowaé urzadzenie, tak, aby przewody
nie spowodowaty jego oderwania lub uszkodzenia zaciskow. Samo potaczenie musi by¢ wykonane w sposdb pewny,
pod wzgledem elektrycznym i mechanicznym oraz zabezpieczone przed ostabieniem sity docisku, korozja itp.

5.4.8 Znakowanie

Wszystkie elementy wyposazenia powinny by¢ dobrane tak, aby byly zabezpieczone przed wszelkimi oddzialywaniami oraz
warunkami otoczenia i srodowiska, na ktére moga by¢ narazone.

Dla umozliwienia tatwej identyfikacji, caly sprzet i aparatura, puszki rozgatgzne i przewody itd.

powinny by¢ jasno i trwale oznakowane.

Oznaczenie powinno umozliwi¢ identyfikacje:

— dla szaf: zestaw i lokalizacje¢ urzadzen;

— dla przewodow: pochodzenie i funkcje.

Przewody zostang oznakowane na kazdym koncu (przy zacisku, przy wejsciu do szafki lub puszki rozgaleznej). Oznaczenie
powinno zawiera¢ informacj¢ skad wychodzi przewdd i numer przewodu, umozliwiajacy odnalezienie przewodu
na schematach. Dla waznych polaczen dane te zostang powtdrzone na calej trasie kabla przy puszkach rozgaleznych,
przy zmianach kierunku i przy przejsciach przez $ciany (z kazdej strony $ciany).

Puszki rozgalezne zostang oznaczone z podaniem pochodzenia, funkcji i numeru obwodu. Do opisywania zlaczek
instalacyjnych w puszkach rozgateznych stosowac samoprzylepne paski oznacznikowe.

5.5 Montaz instalacji systemu CCTV

Urzadzenia i osprzet instalacyjny nalezy mocowaé w sposob trwaly, zapewniajacy mocne i bezpieczne jego osadzenie.
Do mocowania urzadzen i osprzgtu moga stuzy¢ konstrukcje wsporcze lub konsolki osadzone na podtozu, lub przykrecone
do podtoza za pomoca kotkow i $rub rozporowych oraz kotkow wstrzeliwanych.

Do montazu kamer nalezy stosowa¢ dedykowane puszki montazowe. Kamery montowa¢ w miejscach wskazanych
w dokumentacji projektowej. Mocowania powinny spetnia¢ wymagania zawarte w instrukcjach producenta.

Rejestrator, przetacznik sieciowy, ochronnik przepig¢ instalowac do szyn Rack.

Prace zwigzane z montazem dyskéw HDD w rejestratorach wykonywac¢ przy wylaczonym zasilaniu.

5.6 Konfiguracja systemu monitoringu

Wykonawca dokona konfiguracji i uruchomienia catego systemu monitoringu, a wigc zobowigzany jest do :

» wprowadzenia uzgodnionej nazwy i numeru logicznego kamery, ustawienia prezentacji nazwy, numeru logicznego i czasu,
« synchronizacji zegara z serwerem SNTP WZKiB;

* konfiguracji zapisu zgodnej z przyjetym schematem zapisu dla wszystkich kamer w systemie;

* konfiguracji parametrow sieciowych;



* konfiguracji parametrow strumieni generowanych przez wbudowany koder — zgodnie z przyjetym standardem kompresji w
systemie;

« zdefiniowania i wprowadzenia dla kazdej kamery masek stref prywatnosci wedlug wytycznych Zamawiajacego.
Wykonawca w ramach konfiguracji systemu zarzadzania obrazem:

« alokuje zainstalowane urzadzenia IP w systemie w grupach wskazanych przez Zamawiajacego na etapie projektu;

« skonfiguruje schemat zapisu dla wiaczanych do systemu kamer;

* skonfiguruje system zapisu i archiwizacji

6. Kontrola jako$ci

6.1. Kontrola zapewnienia jakosci

Do obowiazku wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty inspektora nadzoru inwestorskiego programu
zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykonania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe
i organizacyjne gwarantujace wykonanie robot zgodnie z dokumentacja projektowa, specyfikacja oraz poleceniami
1 ustaleniami przekazanymi przez inspektora nadzoru inwestorskiego.

6.2 Badania i pomiary pomontazowe

Wszystkie badania i pomiary bgda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku gdy normy nie obejmuja
jakiegokolwiek badania wymaganego w specyfikacji, stosowaé mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury
zaakceptowane przez inspektora nadzoru inwestorskiego.

6.3 Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru inwestorskiego moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty ktore posiadaja:

- certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi
na podstawie PN oraz wlasciwych przepisow i dokumentow technicznych

- deklaracje zgodnosci z PN lub aprobata techniczna

Produkty przemystowe musza posiada¢ wyzej wymienione dokumenty wydane przez producenta.

7. Obmiar robot

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych robot zgodnie z dokumentacjg projektowa i specyfikacja
w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

- dla osprzgtu montazowego dla kabli i przewodow: szt., kpl., m,

- dlakabli i przewodow: m,

- dlaurzadzen: szt., kpl.

8. Odbiér robot

8.1. Odbior miedzyoperacyjny

Odbidér migdzyoperacyjny przeprowadzany jest po zakonczeniu danego etapu robot

majacych wptyw na wykonanie dalszych prac.

Odbiorowi takiemu moga podlegaé¢ m.in.:

— przygotowanie podloza do montazu kabli i przewoddw, lacznikoéw, gniazd, opraw o$wietleniowych, urzadzen
i odbiornikow energii elektrycznej oraz innego osprzetu,

— instalacja, ktorej pelne wykonanie uwarunkowane jest wykonaniem robot przez inne branze lub odwrotnie, gdy prace
innych branz wymagaja zakonczenia robot instalacji elektrycznej np. zasilanie pomp.

8.2. Odbior czesciowy

Nalezy przeprowadzi¢ badanie pomontazowe, czg¢sciowe robdt zanikajacych oraz elementéw urzadzen, ktore ulegaja
zakryciu (np. wszelkie roboty zanikajace), uniemozliwiajac oceng prawidtowosci ich wykonania po catkowitym ukonczeniu
prac. Podczas odbioru nalezy sprawdzi¢ prawidtlowo$¢ montazu oraz zgodno$¢ z obowiagzujacymi przepisami i projektem
wydzielonych instalacji wtynkowych i podtynkowych,

8.3. Odbior koncowy

Badania pomontazowe jako techniczne sprawdzenie jakosci wykonanych robot nalezy przeprowadzi¢ po zakonczeniu robot
elektrycznych przed przekazaniem uzytkownikowi urzadzen zasilajacych.

Zakres badan obejmuje sprawdzenie:

— oraz sprawdzenie oznaczenia kabla, ciaglosci zyt i zgodnosci faz, proba napigciowa kabla.

Badania napigciem probierczym wykonuje si¢ tylko jeden raz. Wyniki badan trzeba zamiesci¢ w protokole odbioru
koncowego.

9. Podstawa rozliczenia robét

Rozliczenie robot montazowych instalacji elektrycznych moze by¢ dokonane jednorazowo po wykonaniu petnego zakresu
robot i ich koncowym odbiorze lub etapami okreslonymi w umowie, po dokonaniu odbioréw czgsciowych robot.

Ostateczne rozliczenie umowy pomiedzy Zamawiajacym, a Wykonawca nastepuje po dokonaniu odbioru pogwarancyjnego.
Podstawe rozliczenia oraz platnosci wykonanego i odebranego zakresu robdt stanowi wartos¢ tych robdt obliczona
na podstawie:

— okreslonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jednostkowych i ilosci robot zaakceptowanych przez Zamawiajacego
lub

— ustalonej w umowie kwoty ryczattowej za okreslony zakres robot.

Ceny jednostkowe wykonania, robot instalacji elektrycznych lub kwoty ryczaltowe obejmujace roboty instalacyjne
uwzgledniaja rowniez:
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— przygotowanie stanowiska roboczego,

— dostarczenie do stanowiska roboczego materiatdw, narzedzi i sprzetu,

— obstuge sprzetu nie posiadajacego etatowej obshugi,

— ustawienie i przestawienie drabin oraz lekkich rusztowan przestawnych umozliwiajacych wykonanie robdt na wysokosci
do 4 m (jesli taka koniecznos$¢ wystepuje),

— usunigcie wad i usterek oraz naprawienie uszkodzen powstatych w czasie robot,

— uporzadkowanie miejsca wykonywania robot,

— usunigcie pozostatosci, resztek i odpadow materialow w sposob podany w specyfikacji

technicznej szczegoétowej,

— likwidacje stanowiska roboczego.

W kwotach ryczaltowych ujete sa rowniez koszty montazu, demontazu i pracy

rusztowan niezbgdnych do wykonania robot na wysokosci do 4 m od poziomu terenu.

Przy rozliczaniu robdt wedlug uzgodnionych cen jednostkowych koszty niezbednych rusztowan moga by¢ uwzglednione
w tych cenach lub stanowi¢ podstawe oddzielnej ptatnosci.

10. Przepisy zwiazane

- Ustawa Prawo Budowlane z dn. 7.7.1994 z p6zniejszymi zmianami

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 12.4.2002 w sprawie warunkow technicznych jakim powinny odpowiadaé
budynki i ich usytuowanie (DzU Nr 75 z 2002) z p6zniejszymi zmianami.

- Rozporzadzenie Ministra Transportu i Budownictwa w sprawie samodzielnych funkcji technicznych w budownictwie
(Dz. U. 22006 r. Nr 83, poz. 578 z pdzn. zm.),

- Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 17 wrze$nia 1999 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy
urzadzeniach i instalacjach energetycznych (Dz. U. z 1999 r. Nr 80, poz. 912),

- Norma PN-EN 62676-4:2015 - Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach. Cz¢$¢ 4: Wytyczne stosowania,
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